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1.1. NAZWY | KODY CPV ROBOT OBJETYCH SPECYFIKACJ A
TECHNICZA

kategoria rob6¥5 2420000-5- Budowa infrastruktury wypoczynkowej na teremac
nadwodnych

1.2. PODSTAWA PRAWNA OPRACOWANIA

Podstawa prawna opracowania:
- art. 31 Ustawy z dnia 29 stycznia 2004 r. — Praamméwie publicznych ( Dz.U. Nr 19, poz. 177
z p&n. zmianami)
- Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 winga 2004 r. w sprawie szczegotowego
zakresu i formy dokumentacji projektowej , ggdikacji technicznych wykonania i odbioru
robét budowlanych oraz programu funkcjonalngytkowego ( Dz. U. Nr 202 poz. 2072 z dn.
16.09.2004r.) .

Najwazniejsze oznaczenia i skroty:

OST ogolna specyfikacja techniczna
wykonania i odbioru robot
ST specyfikacja techniczna

wykonania i odbioru robot
GUGIK Gtowny Urzad Geodezji

i Kartografii
PzJ program zapewnienia jako
bhp bezpieczastwo i higiena pracy

2. SST 01.00.01 - ZAPLECZE WYKONAWCY

1. WSTEP

Zaplecze Wykonawcy skfadaes niezlgdnych instalacji, urgdzen, biur, placow sktadowych oraz drog
dojazdowych i wewgtrznych potrzebnych do realizacji robét.

Urzadzenie zaplecza Wykonawcy obejmuje zainstalowasigystkich niezédnych uradzen,

instalaciji, drog dojazdowych i wewtnznych, biur, placéw sktadowych i zabezpiecnéeztzdnych
Wykonawcy dla prawidtowej realizacji robét.

Utrzymanie zaplecza Wykonawcy obejmuje wszystkiszkp eksploatacyjne zgdaane z aytkowaniem
zaplecza.

Likwidacja zaplecza Wykonawcy obejmuje usioie wszystkich urgdzes, instalacji, drog
dojazdowych i wewgtrznych, biur, placéw sktadowych, zabezpiggzaaczyszczenie terenu i
doprowadzenie go do stanu pierwotnego.

2. PODSTAWA PLATNOSCI

Wszelkie koszty zwizane z wykonaniem, utrzymaniem i likwidagaplecza Wykonawcy Wykonawca
uwzglkdni w pozycji kosztorysowej ,koszty pieednie”.
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2.1. SST-01.03.00 - ROBOTY MONTZOWE
2.1.1. SST 01.03.01 - Montgpomostow ptywapcych

1. WSTEP
1.1. Nazwa zadania
Przedmiotem mniejszej Specyfikacji Techniczmgjvgmagania dotyee wykonania i odbioru robét
zZwigzanych z wykonaniem i moriam pomostéw ptywagych przy brzegi zbiornika wodnego w
Krynicach.
1.2.Przedmiot i zakres stosowania SST
Przedmiotem niniejszej j Specyfikacj wymagania dotyee wykonania i odbioru robét
realizowanych w ramach zadania opisanego w pktSIST. jest stosowana jako dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t glezedmiotowego zadania.
1.3.Zakres robot objetych SST
Zakres robo6t olstych SST obejmuje wykonanie wszystkich czyssi@wiazane z zakupem , dostaw
oraz montaem 5-ciu sztuk pomostow ptywsglych (2 szt. pomosty spacerowe oraz 3 szt. ponuusty
cumowania) o konstrukcji drewnianej umieszczoneplyavakach siatkobetonowych, z drewnianym
pokiadem i barierkami drewnianymi (pomosty spaae)o jednostrong barierly stalows - relingiem
(pomosty do cumowania) oraz trapami §eewymi.
Niniejsza specyfikacja techniczna w szczegétndotyczy wykonania n/w ustug i robot:

1) Zakupu i dostawy gotowych segmentéw pomostéw plyayaih wraz z niezddnym

wyposaeniem,
2) Montazu pomostéw ptywajcych wraz z niezfdlnym wyposaeniem w miejscu ok&onym
w Dokumentacji Projektowej zgodnie z instrukigh producenta.

1.4.0g06lne wymagania dotycgce robot oraz terenu budowy
Wykonawca jest odpowiedzialny za jgkstosowanych materiatéw i wykonywanych robét orazch
zgodnd¢ z Dokumentag Projektova, SST, Polskimi Normami oraz zaleceniami Inspektadzoru.
Zakupiony pomost powinien posigdaktualneswiadectwa dopuszczenia do obrotu i wymagane
prawem certyfikaty bezpieciastwa.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycice wigciwosci materiatow
Wszystkie materialy stosowane przy wykonywaniu karkgji pomostéw powinny:
* odpowiadé wymaganiom norm i przepisow wymienionych w nirzejs specyfikacji
technicznej i na rysunkach, _ _ ) _
mie¢ wymagane przepisami atesgyiadectwa, aprobaty techniczne, certyfikaty oraakzn

firmowe umaliwiaj ace ich identyfikacje, o _
by¢ zgodne z dokumentacprojektowy oraz specyfikagjtechnicza.

2.2. Konstrukcja pomostéw

Budowa pomostu powinna &yvykonana w formie drewnianej konstrukcji opartaj n
siatkobetonowych ptywakach z betonu hydrotechniganeapewniacych wymagas noénosé catego
pomostu.

Drewniana konstrukcja pomostu wykonana jest z patkusosnowych o przekroju min.75x200mm.
Poktad pomostu wykonany z desek sosnowych ryflowang gr. min 28mm, mocowanych przy
pomocy gwadzi piegcieniowych, ocynkowanych ogniowo, do poihic konstrukcji pomostu.

Deski impregnowane @iieniowo w klasie IVérodkiem olejowym dopuszczonym do kontaktu zzud
Wykonawca pomostu powinien posiéadaport klasyfikacyjny w zakresie reakcji drewna na

ogier. Stalowe elementy konstrukcji zabezpieczone amgzygnie poprzez ocynkowanie

ogniowe, zgodnie z norPN-EN 1SO 1461.

Pomost ptywajcy powinny mi€ wolna bure wysokdci min. 0,50 m.

Wymagana wyporrig netto pomostu (rsmos¢) — min. 1,50 kN/m2.

2.3. Plywaki siatkobetonowe

Ptywaki wykonane z betonu hydrotechnicznego B-4f®¢nie z norra PN-EN 206-1), zbrojonego
widknem polimerowym, wypetnione styropianemesigsci min. 15kg/m. Zbrojenie (okucia) ptywaka
wykonane ze stali cynkowanej ognioviRlywaki powinny by wodoszczelne i odporne na mréz.
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Wyporngs¢ netto jednego ptywaka siatkobetonowego powinnaosigmin. 2150 kg. Gizar
ptywaka: min. 1180 kg.

Elementy stalowegtzgce ptywaki z konstrukgjpomostéw powinny bywykonane z elementéw
ocynkowanych ogniowo.

2.4. Kotwienie

Stabilizacja ptywakdw na wodzie (kotwienie) za pamkotwic betonowych (tzw. martwe kotwice) o
wadze min. 700 kg kala (pomosty spacerowe) i 1200 kg (pomosty do eveméa) zamocowanych do
ptywakdéw za pomagtancuchdw stalowych, cynkowanych ogniowd3 mm. Lacuchy nie mog by¢
napkte — ich luz powinien uwzgtiniac falowanie i zmiany poziomu wody.

Gorna cgs¢ pomostu prostopadtego do linii brzegowej stabiliana jest za pali kotacych dtugdci
1,50 m wbitych w skarpzbiornika. llég¢ kotwic i pali dostosowana jest do wieflkdi ustawienia
pomostu oraz rodzaju akwenu wodnego, nha ktérym golgdzie montowany (wielké falowania).
Dla zbiornika wodnego w Krynicach oraz parametr@mpstu wymagane jest:

a) dla pomostu spacerowego 6 kotwic (700 kg) 2amle

b) dla pomostéw do cumowania 2 kotwice (1200 kgk@ pale

2.5. Trap dojsciowy

D o kazdego pomostu natg zamontowa trap dofciowy o wym. 4,0 x 1,8 m.

Trap dofciowy o konstrukcji drewnianej, wypasany w drewniane poszycie wykonane z sosny
impregnowanej énieniowo w IV klasie, ryflowane.

Nosnos¢ trapu min. 1,5 kN/m

2.6. Barierki pomostu (reling)

Pomosty spacerowe wypasae § W obustronne barierki (relingi) drewniane segtoem w
ksztaitcie "X" o przekroju poprzecznym:

- stupki 50x90 mm

- porecz gorna i dolna 34x90 mm

- poprzeczki 28x70 mm

Wysoka¢ porgczy gornej nad poziomem desek pomostu 110 eeena diugéc barierek 74,4 m.
Pomosty do cumowania wypasee § w jednostrong barierle (reling) z elementow stalowych.
Mocowanie stupkéw do bocznej ptaszczyzny padiay pomostu za pomgaérub zamkowych.
Czesci i taczniki metalowe ze stali ocynkowanej ogniawo

2.7. Wymagania dotycace drewna

2.7.1. Rodzaje i klasy drewna

Rodzaje i klasy drewna stosowanego do elementowrdaaych konstrukcji pomostow i
deszczochron6w powinny odpowigdaymaganiom wg PN-92/S-10082.Z uwagi na charakteolli
do wykonania wszystkich elementéw drewnianychhaley¢ drewna klasy K39.

2.7.2. Tarcica na elementy zginane i rozgjjane.

Elementy z drewna zginane i roggane powinny by wycinane tak, abysgpodiuzna elementu byta
réwnolegta do widkien drewna.

Pod wzgédem wytrzymatéciowym tarcica powinna odpowiaglarymaganiom wg PN-92/S-10082.
Dodatkowo tarcica powinna spettiswymagania dotyce ograniczenia rozmiaréw wad:

- pekniecia - niedopuszczalne,

- seki - dopuszcza si zgodnie z wymaganiami PN-82/D-94021, ponadto ropudzcza i sckow
wystepujacych na krawdziach.

- skret widkien - nie wekszy niz 5%,

- sinizna - dopuszczalna zanifgeq przy struganiu: nie dopuszcza isinych rodzajéw poregenia przez
grzyby.

2.7.3. Wilgotnaé drewna

Wilgotnos¢ drewna oznaczagig PN-84/D-04150. Do budowy pomostow riglstosowd drewno o
wilgotnasci do 15%, wyjtkowo drewno iglaste o wilgotdoi do 23%.

2.7.4. Impregnacja drewna

Wszystkie elementy drewniane powinnylaabezpieczone zgodnie z ST M.20.01.18

2.7.5. Przechowywanie drewna

Drewno na placu budowy naleuktada na podktadach izolagych je od bezpwedniego kontaktu z
ziemig i wodg. Warstwy tarcicy oddzielagprzektadkami. Drewno na elementy drobne hale
przechowywa w pomieszczeniach zadaszonych, suchych i przewiewn

2.7.6. Tolerancje wykonania pojedynczych elementoénginanych

Dopuszczalne odchyiki wynosz
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- roznica wymiaréw przekroju poprzecznego niekgiza nk 1/30 wymiaru ,

- wygiecie elementu nie wksze ni 1/400 dtugéci elementu.

2.8. Wymagania dotycace elementéw stalowych

2.8.1.Sruby, nakr etki, podktadki

Sruby - wg PN-85/M-82101 i PN-88/M-82121,

Nakretki do srub - wg PN-86/M-82144 i PN-88/M-82151,

Podktadki podsruby - wg PN-59/M-82010 i PN-79/M-82019.

Wymiary i klasy wiaciwosci mechanicznyclrub naley przyjmowa wg PN-92/S-10082.
2.8.2. Gwadzie budowlane

O przekroju kotowym powinny byyzgodne z PN-84/M-81000.

2.8.3. Inne elementy stalowe nie przenogze sit

Nalezy je wykonywa ze stali St3S wg PN-88/H-84020.

2.8.4. Zabezpieczenie przed korogjpowierzchni elementéw stalowych

Nalezy wykonywa przez ocynkowanie ogniowe i pokrycie powtokami angkimi, lub innymi
srodkami atestowanymi. Kaow srub nie naley pokrywa powtoka malarsk.

3.SPRZET

Uzyty p?zi;ez Wykonawg sprz:t lub narzdzia do wykonania ustugi dostawy i monigpowinny
zapewnia ciaggtos¢ wykonywanych robot | wymagarich jakaé. Wybor sprztu i narzdzi nalery do
Wykonawcy i jest on odpowiedzialny za szczegotowha sprztu zapewniajcego prawidtowe
wykonanie robot okidonych w Dokumentacji Technicznej, niniejszej sgd@ciji technicznej oraz
zgodnie z zatzong technologa.

4. TRANSPORT

W celu wykonania ustugi dostawy i moateWykonawca jest zobowdany do stosowania jedynie
takichsrodkow transportu, ktére nie wptymiekorzystnie na jakké wykonywanych robo6t. Né&rodkach
transportu materiaty powinny byabezpieczone przed ich przemieszczaniem i ukéadgodnie z
warunkami transportu wydanymi przez producenta.

5.WYKONYWANIE ROBOT

Wszystkie roboty zwizane z monteem pomostow ptywarych powinny by wykonywanescisle
wedtug instrukcji ich producenta przez pracownikdajacych odpowiednie przeszkolenie i
doswiadczenie w wykonywaniu tego typu prac.

6 .KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za pgkontrok jakosci robét i materiatéw. Do obowikow
Wykonawcy naley zapewnienie odpowiedniego systemu kontrolacmbpc personel, spet,
zaopatrzenie i wszystkie wdzenia niezbdne do wykonania robét. Wykonawca udpsi na kadym
etapie realizacji rob6t umatiwi dokonanie sprawdzenia prawidtowa wykonywanych robét i ustug,
jakasci uzytych materiatdw oraz zgodgd realizacji rob6t z dokumentagprojektows,
obowigzujagcymi przepisami, normami i sztgllbudowlan.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostl obmiaru jest 1 komplet mora pomostu ptywajcego o parametrach oklenych

w Dokumentacji Projektowej.

Obmiar robot polega na okteniu faktycznego zakresu robot oraz sprawdzemecaywistych iléci
wbudowanych materiatow.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Zasady odbioru robét

Odbiodr robot polega na sprawdzeniwdoi zgodndci wykonanych robot z Dokumentadprojektovy

I wymaganiami okrdonymi w mniejszej SST, sprawdzeniu dokumentow vngkgych badaoraz wizualnej
ocenie wykonanych robét.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena jednostki obmiarowej obejmuije:

- dostarczenie gotowych elementow prefabrykowanychgstu na miejsce wbudowania
- obsadzenie martwych kotwic na dnie zbiornika ondmicie pali kotwicych w skarp
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- monta poszczegodlinych segmentéw pomostow z mocowanietarichichami do kotwic i pali
- monta barierek (relingu)

- monta trapu

- kontrok prawidtowaci wykonania wszystkich robét moatavych

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1.Normy

PN-EN 206-1 Beton. Wymagania, \&avosci, produkcja i zgodrig.

PN-84/M-82054/08ruby, wkeety i nakretki.

PN-EN ISO 1461 Powioki cynkowe nanoszone na stabdaezanurzeniowa.

PN-EN 338:1999 Drewno konstrukcyjne- Klasy wytrajoici

PN-EN 384:1999 Drewno konstrukcyjne- Oznaczenidoée charakterystycznych wdaiwosci
mechanicznych

PN-D-96002 Tarcicadciasta ogolnego przeznaczenia

PN-M-82503 Wkety do drewna ze them stkowym

PN-M-82505 Wkety do drewna ze them kulistym

10.2 Inne dokumenty

Instrukcja ITB 355/98 Ochrona drewna budowlanegeg@ikoroz biologiczry srodkami chemicznymi.

Wymagania i Badania. ITB W-wa 1998 r.



